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Analysis and evaluation of multi-access OCDMA systems in next-generation network
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Nature de la these Doctorat sciences
Années d'inscription

De 2009 a 2014
Théme de recherche Conception d’un contréleur intelligent utilisant les circuits modernes

Article Présenté

A new approach for controlling a trajectory tracking using intelligent methods

Auteurs Guessoum Abdelhakim, HassamAbdelouahab
Revue: Journal of Electrical Engineering & Technology

ISSN: 1957-0102 DOI:10.1007/s42835-019-00112-1 CAT: A IF=0.597

Composition du Jury

FERHAT HAMIDA Abdelhak | Professeur | Univ. F. A. Sétif 1 Président
HASSAM Abdelouahab Professeur | Univ. F. A. Sétif 1 Directeur de thése
SRAIRI Kamel Professeur | univ. Biskra Examinateur
HOCINI Abdesselam Professeur | Univ. M’Sila Examinateur
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Nature de la thése Doctorat en Sciences
Années inscription De 2008/2009 a 2013/2014 — -
Théme de recherche Analyse de la commande du moteur Piézoélectpque a gnde progressive
N R e e S Articleprésenté 00 St SR
Titre Frequency Speed Control of Rotary Travelling Wave Ultrasonic Motor Using Fuzzy
Controller
Auteurs F. Z. Kebbab, D. E. C. Belkhiat, D. Jabri, S. Belkhiat
Engineering, Technology & Applied Science Research
ISSN : 2241-4487 CAT :B (No. 5396 All Databases)
Revue Vol. 8§, No. 4 Année: 2018 Pages : 3276 3281 :
SR A R R R RS Composition duJury <. e ST
KHEMLICHE Mabrouk Professeur Univ. F. A. Sétif 1 Président
BELKHIAT Saad Professeur | Univ. F. A. Sétif 1 Directeur de thése
BELKHIAT Djamel Eddine Chouaib | M.C.A Univ. F. A. Sétif 1 Co-directeur
MEDDAD Mounir M.C.A Univ. Bordj Bou Arreridj | Examinateur
GROUNI Said M.C.A Univ. Boumerdes Examinateur
SOUFI Youcef M.C.A Univ.Tebessa Examinateur
KHABER Farid Professeur | Univ. F. A. Sétif 1 Examinateur
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